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Anotace

Cilem této dlouhodobé prace bylo vytvoieni modelu parniho stroje v programu Autodesk
Inventor 2014 aplikovaného na parni lokomotivé a prométfeni dynamickych veli¢in chodu
pistu Soupatka taktéz v tomto programu. Konkrétné rychlost, zrychleni a draha v ¢ase jak pro
pist, tak pro Soupéatko.

Soucasti prace byla i vyroba schematického modelu vyuzitelného pro vyuku funkce parniho
stroje.

Model v programu Autodesk Inventor 2014
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Konstrukcei jsem pojal jako model pro zahradni Zeleznici, v sestavé podvozku 0-4-0. Za
rozvod jsem se rozhodl pouzit konstrukci podle nizozemského konstruktéra Walschaerta, coz
je systém ktery byl nejvice rozsifeny v kontinentalni Evropé a na Ameriky, spolu s rozvodem
podle Bakera, ktery vSak vychazi z Walschaerta a ktery byl vyuzivan hlavné v USA.

Rozvod jako takovy slouzi pro jemné ovladani chodu celého stroje, kdy s pevnym
rozvodem jako mizeme vidét na staciondrnich strojich 1ze pouze obtizn€ ménit smér chodu. U
stacionarniho stroje se vyuzival k regulaci otaéek Wattliv odstredivy regulator, ktery se
zvySujicimi se otd€kami uzaviral klapku pfivodu pary.

Walschaertiav rozvod

Rozvod byl nakonfigurovéan ve freeware programu Valve Gear on the Computer, zaklad pro
rozmé&ry rozvodu a jejich nasledné doladéni byl uzit z typové fady americkych lokomotiv U.
S. Railroad Administration, konkrétné jejich typu s usporadanim podvozku 0-4-0.

Aplikace Walschaertova typu rozvodu na modelu
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Pti dynamické simulaci s cilem ziskani pribéhi byl problém s nedostatecnym vykonem mého
PC, proto byl vytvoifen pouze pro tento ucel zjednoduseny model zachovavajici veskeré
geometrické rozméry modelu lokomotivy, ktery jiz Sel vyuzit.

Model pro dynamickou simulaci
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Rychlost a zrychleni pistu
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Soupatko se chova diky piepakovani zcela unikatng, diky éemuz ma stroj lepsi chod.
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Rychlost a zrychleni Soupatka

Vyukovy model

Téhla jsou vyrobena z konstrukéni oceli, ovladani Soupatka je vyrobeno z nepénéného
polystyrenu, stejné jako podloZka, pist se Soupatkem a plast’ komory Soupatka a pistu, jejiz
zéklad tvoii balza.

Piivodné byla myslenka model z diivodu solidni obrobitelnosti a zkuSenosti s timto
materidlem z modelatiny délat z polystyrenu celé, avSak kviili nedostate¢né tuhosti nakonec
na delsi tahla padla volba na ocel. Téahla jsou spojena médénymi nyty a M2 a M3 Sroubky.

Stranka 4z 4



