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Wolfram Mathematica

Wolfram Mathematica je pocitacovy program S$iroce pouzivany ve védeckych, technickych a
matematickych kruzich. Program byl ptivodné vytvoten Stephenem Wolframem a nasledné vyvijen
tymem matematikii a programatori, ktery vytvofil a vede. Je prodavan firmou Wolfram Research se
sidlem v Champaign, Illinois, USA. V programu Mathematica je pouzit programovaci jazyk Wolfram.
Software Mathematica je piitomen téméF na vSech univerzitich a vysokych Skolach v Ceské
a Slovenské republice (Strojni fakulta v Plzni a v Praze). Studenti proto uplatni ziskané zkuSenosti
s pouzivanim software i pii daldim studiu a déle v komer&ni sféfe (Parni turbiny — Doosan Skoda Power,
Skoda Transportation v Plzni). Software Mathematica je prezentovan na celostatnich konferencich a
seminafich s nazvem Konference - vyuziti software Mathematica na SS. Zajemci jsou seznameni s
nejnové&j$imi poznatky z praxe od pedagogt a studentil ze SS a VS, ktefi jiz maji s uzivanim software
bohaté zkuSenosti. Z téchto konferenci jsou k dispozici zajimavé prednasky a prezentace.

Goniometrické funkce ve strojirenstvi

Goniometrické funkce a vlastné jak matematika tak fyzika maji ve strojirenstvi velky vyznam. Zname
text legendarni pisné - promovani inzenyti, sinus, cosinus, deskriptiva. V nasem studiu naptiklad nyni
pozivame funkci sinus a cosinus v predmétu strojirenska technologie pii zkouskach dynamickych
vlastnosti. Porovnavame napéti klidné, statické a napéti cyklické soumérné, nesoumérné, tepavé a
mijivé. Znalosti pouzivame pii zkouskach opétovnym namahdnim pro zjiStovani unavy materialu.
Znalosti jsou potiebné pro specifikaci problému jako je Wohlerova kiivka. V hodinach elektrotechniky
specifikujeme pro hodnoty proudu frekvenci a amplitudu. V hodinéch fyziky vyuzivame tyto znalosti
pro teorii vinéni a kmitani. Funkci tangens a cotangens vyuzivame pii zhotovovani bfitovych diagrami,
pii stanovovani uhli obrabécich néstroji jak pro konvencni obrabéni tak pro CNC stroje.


https://cs.wikipedia.org/wiki/Stephen_Wolfram
https://cs.wikipedia.org/w/index.php?title=Wolfram_Research&action=edit&redlink=1
https://cs.wikipedia.org/wiki/Champaign,_Illinois
http://www.mathematica.cz/akce.php
http://www.mathematica.cz/akce.php
http://www.mathematica.cz/akce.php
http://www.mathematica.cz/dokumenty-prezentace.php

Goniometrické funkce v oboru R a jejich grafy
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Umistime orientovany uhel X do soufadnicové soustavy OXy tak, aby jeho vrchol lezel v pocatku O
soufadnicové soustavy a jeho po¢ate¢ni rameno splynulo s kladnou osou x. Budeme-1i sledovat prusecik
P koncového ramene thlu x s jednotkovou kruznici k(O; r = 1), mizeme hodnoty sin x a cos x definovat

nasledujicim zptisobem:

¢ sin x je definovan jako yova soufadnice priseciku P koncového ramene orientovaného thlu x

s jednotkovou kruznici.

e cos x je definovan jako xova soufadnice priseciku P koncového ramene orientovaného uhlu x

s jednotkovou kruznici
e tg x je definovan jako pomér sin X a cos x,

nx

tedy tgx =

si
cosx '

e cotg x je definovan jako pomér cos x a sin x

cos

tedy cotg x =

sinx

je-li cos x 0.

222 je-li sin x =0.

Proménou x , x € R n€kdy nazyvdme ARGUMENTEM uvedenych ¢tyi goniometrickych funkeci.
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Grafy a programy

Graf goniometrické funkce sin x a program

2= Plot[ Sin[x], {x, =3, 7}, PlotRange = 6, Ticks = {Range[-3, 3, 11, Range[-3, 3, 11}, AxesLabel — {x, y},
AxesStyle = Directive[Blue, Thinl, PlotStyle — {{Red, Thick}}, GridLines — {Range[-3, 3, 1], Range[-6, 6, 11},
GridLinesStyle - Directive[Yellow, Dotted], AspectRatio - Automatic, BaseStyle = 20,

AspectRatio » Automatic, Exclusions = Thin]

y
‘}_
Out | | | | | /X
2oy 12 3\/
_2_
_3_

Graf goniometrické funkce cos x a program

2= Plot] Cos[x], {x, =3, 7}, PlotRange = 6, Ticks - [Range[-3, 3, 11, Range[-3, 3, 11}, AxesLabel = [x, y},
AxesStyle = Directive[Blue, Thin), PlotStyle = [{Red, Thick}}, GridLines = {Range[-3, 3, 11, Range[-6, 6, 11},
GridLinesStyle - Directivel[Yellow, Dotted], AspectRatio - Automatic, BaseStyle = 20,

AspectRatio - Automatic, Exclusions —» Thin]

y

m |
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Graf goniometrické funkce tg x a program

inz= Plot[ Tan[x], {x, =3, 7}, PlotRange — 6, Ticks - {Range[-3, 3, 11, Range[-3, 3, 11}, AxesLabel - {x, y},
AxesStyle - Directive[Blue, Thin), PlotStyle — {{Red, Thick}}, GridLines — {Range[-3, 3, 11, Range[-6, 6, 11},
GridLinesStyle — Directive[Yellow, Dotted], AspectRatio - Automatic, BaseStyle — 20,

AspectRatio - Automatic, Exclusions — Thin)]

y

Graf goniometrické funkce cotg x a program

1= Plot[ Cotlx], {x, =3, 7}, PlotRange - 6, Ticks - [Range[-3, 3, I1, Range[-3, 3, 11}, AxesLabel - {x, y},
AxesStyle = Directive[Blue, Thin)l, PlotStyle — {{Red, Thick}}, GridLines - {Range[-3, 3, 11, Range[-6, 6, 11},
GridLinesStyle - Directive[Yellow, Dotted], AspectRatio - Automatic, BaseStyle — 20,

AspectRatio —» Automatic, Exclusions - Thin]

Y




