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Prispévek se vénuje elektronickému terénnimu autu do soutéze 4x4 Landrover. Co
nase auto musi zvladnout? Musi umét pfekonat fadu specifickych pfekazek, napfiklad
projet jednim centimetrem hloubky vody. Jsou vyzadovana Cidla na svétlo a na naklon.

Element 17 - Water Test
: ‘ i

Narocny terén



Element 12 - Hill Climb

Volba vozidla byla velice naro€na z divodu velké a malo pfehledné nabidky na trhu a
nasich omezenych finanénich moznosti.

Rozmeéry auta jsme zvolili z divodu vétsi stability na draze, ¢imz zlstaly zachovany
dobré jizdni vlastnosti vozidla. Konstrukce ramu vozitka je hlinikova, tuhda, s velkym
rozsahem odpruzeni. Elektroinstalace z diivodu nutnosti projeti vodni pfekazkou je ve
vodotésném provedeni. Pro pohyb na valeCkové draze byl zvolen nahon na vSechna
Ctyfi kola, aby nemohlo dojit k protoCeni kola, pouzili jsme uzavérku diferencialu. Pro
automatické méfeni a rozsvéceni vozidla v tunelu bylo zvoleno €idlo s fototranzistorem
a reléovym silovym ptevodem (mozna alternativa tranzistoru). Cidlo naklonu ma
samostatny obvod. Kola se zavodnimi pneumatikami se nepodafilo zajistit nakupem,
proto je budeme vyrabét s pomoci naseho sponzora.

V souc€asné dobé provadime testovaci jizdy, abychom odladili nase schopnosti fizeni
vozitka na stavajicich zabéhovych pneumatikach. Nase auto je stale ve vyvoji a jeho
parametry a vzhled se mohou zménit.
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