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Esp32 je relativné novy nastupce Esp8266. Oba Cipy se dorovnaji a dokonce vysoce pied¢i dnes
popularni Arduino naptiklad 32 Mhz frekvenci a vestavénou WiFi a Bluetooth. To umoziiuje
pomérné vysoké vyuziti v mobilni robotice a zapojeni do internetu véci. My jsme se rozhodli
pro prvni moznost a pro Esp32-DevKitC jsme navrhli rovnou dvé desky: Elko a Niners.

Elko je vétsi a univerzalnéjsi deska uréend pro nasazeni piimo v riznych konstrukeich robott.
Disponuje moznostmi ovladani 2 stejnosmérnych motort, 2 krokovych motordt a 7
modelaiskych serv. Pro interakci s robotiky a ostatnim svétem je mozné ovladat jeden maticovy
displej 8*8, jeden LCD displej, nékolik LED, tlacitka a potenciometry. Jako zdkladni robotické
sensory jsme zvolili MPU6050 a kompas HMC5883L. Pro dalsi periferie je pfipravena fada
pind. Desku lze programovat v Pythonu a Arduino frameworku. Do budoucna chystame 1
grafické Blockly.

Druhy set desek, Niners, je ur€en uz do hotového podvozku pro edukativni a testovaci vyuziti.
Hlavni deska je vyrazné mensi a umoZznuje ovladani 2 stejnosmérnych motorl s enkodery, 3
modelafskych servomotorti. Se svétem komunikuje pomoci n¢kolika led, tlacitek a bzucaku.
Na malou zakladni desku je ptipraven shield, ktery pomoci Atmegy328 (zname z Arduino
desek) ptida dalsi 2 motory, Dht sensor, kompas, gyroskop, displej a dalsi 1O piny.
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