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Bonbo Cobot je herni automat, na kterém jsme chtéli prezentovat
funkci prumyslového PLC. Na cobotovy jsme chtéli ukazat
pomoci vytvorené hry mozné ovladani stroje. Zaroven bylo naSim
cile zapojit do projektu dalSi mozné zajemce.

Uvedeni problému, ktery projekt resi:



Pomoci projektu reSime problematiku ovladani PLC systému.
Motivaci pro obsluhu pFi praci s robotickym zarizenim je moZnost
ziskani odmény V podobé sladkosti. Pomoci vytvorené hry
motivujeme obsluhu PLC systému k interakci robota s ¢lovékem.

Jednotlivé kroky vyvoje cobota:



- Diskuze o napadech.

- Kresleni nacrtki.

- Napady a navrhy v 3D programu.

- Zhotoveni jednotlivych dili pomoci 3D tisku.
- Sestaveni vyrobku z vytiSténych 3D dilu.

- Zapojeni mechanické a elektrické casti PLC.

- Programovani a testovani.

Z.avérecné shrnuti:



Nasi vizi bylo vytvorit zajimavy stroj Fizeny priumyslovym PLC, s
nimz by bylo mozZné interagovat, vypadal by zajimavé a byl by
uzitecnou platformou pro vyuku primyslovych PLC. Zamérem
vySe uvedené vize bylo vytvoreni zarizeni, které je ovladano
priumyslovym PLC, s nimZ se miiZe obsluha naucit spolupracovat
zabavnou formou. PFi realizaci projektu jsme se naudili
modelovat v 3D programu, zvladli jsme ziaklady programovani a
ucili se vzajemné spolupracovat a hledat mozZna reSeni. Vytvoreny
ukazkovy model nas zaujal a tfeba miZe byt uZiteCnou
platformou pro vyuku pramyslovych PLC systémii i nadale.




