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Hlavni ukol této prace bylo vytvofit plan, podle kterého budeme schopni
postavit kamerovy sledovaci systém.

Tento systém musi byt schopen sledovéani objektu, i kdyZz je jak samotny
systém, tak i objekt v pohybu. Systém tohoto dociluje za pomoci mnoha senzort.

Tyto senzory komunikuji s pocitacem umisténym uvnitf tohoto kamerového
systému, jez poté provadi potfebné kalkulace. Tyto informace jsou posilany do
krokovych motort, které otaci kamerou. Timto zpisobem udrzuje kamerovy systém
stabilni a pfesny obraz objektu na, ktery je zaméfen. Vibracim tento systém ptedchézi

za pomoci jak Cisté elektrickych ¢asti, tak 1 za pomoci mechanickych casti.

Sestava Stabiliza¢niho kamerového systému

Sestava je rozdé€lena do 3 skupin:
e Hlava
e Dvojnozka

e Stacionarni ¢ast

Hlava

Hlava sledovaciho kamerového systému se sklad4 ze dvou casti vnitini a vnéj$i.
Vnitini ¢ast, vnitini ¢ast se stard o veSkerou vypocetni a senzorovou elektroniku,

zaroven o drzeni zminéné elektroniky viz obr. 3.5.1.1, Fyzicka verze je vidét na obr. 3.5.1.2.
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Obr. 3.5.1.2 Fyzicka verze vnitini ¢asti hlavy
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Cast &islo jedna na obr. 3.5.1.1 je drzak objektivu. Tento drzak se zaklada ze dvou
¢asti viz Obr. 3.5.1.3 které drzi na casti ¢islo 3 viz obr. 3.5.1.4.
Tyto dvé ¢asti jsou vidét na obrazku 3.5.1.3, ¢asti drzi objektiv na misté za pomoci Sroubti
m2 X 10, pod t€mito Srouby jsou pryzové podlozky, které brani Sifeni vibracim. Zaroven drzi
hlavni ovladaci desku objektivu, tato deska je taktéz drzena Srouby m2 x 10. tyto Srouby maji
zapusténé matky viz obr. 3.5.1.3

Tyto dvé ¢asti jsou pridélany ke zbytku sestavy za pomoci Sroubtt m3 x 20.

obr. 3.5.1.3 Vykres drzadel objektivu

Cast &islo dvé na obr. 3.5.1.1 tato &ast je jiz zmifiovany motorizovany objektiv L0SS5.

Cast &islo tii na obr. 3.5.1.1, Tato &ast je hlavni kostrou celé vnitini sestavy, tuto ¢ast
lze vidét na obr ¢islo 3.5.1.4. Tato ¢ast drzi ¢asti 1,5,6,11, ¢asti 1,5,11 jsou pfipevnény za
pomoci Sroubli m3x20. Tato kostra zaroven slouzi jako spojenim vné&jSiho obalu hlavy
stabilizacniho kamerového systému. Zde je pfipojena za pomoci Sroubd m5x20, pod kterymi

jsou pruzinové podlozky, jez snizuji prenasené vibrace.

obr. 3.5.1.4 Vykres Kostry

317



Cast ¢&islo &tyFi na obr. 3.5.1.1, tato &ast je nvidia jetson tato vyvojova deska je pridélana

k ¢asti ¢ 5 za pomoci Sroubtt m2x20.

Cast ¢islo pét na obr. 3.5.1.1, tato &ast drzi vyvojovou desku nvidia jetso nano, tuto ast
muzeme vidét na obr 3.5.1.5, tato Cast je pridélana k ¢asti ¢islo 3 za pomoci Sroubli m3 x 20,

matky téchto Sroubtl jsou zapusténé.

obr. 3.5.1.5 Vykres drzadla na nvidia jetson

Cast Cislo Sest na obr. 3.5.1.1, je laserovy méfi¢ vzdalenosti, tato &ast je spojena s ¢asti 3

za pomoci Sroubu m1x 30.

Cast Cislo jedenact na obr. 3.5.1.1, tato &ast drzi Ridici desku tuto ¢ast Ize ji vidét na obr.

3.5.1.6. Tato Cast se spojuje s €asti 6 za pomoci Sroubli m3 x20.

obr. 3.5.1.6 vykres drzaku na Ridici desku.
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Cast &islo dvanact na obr. 3.5.1.1, tato Ridici deska je pridélana k &asti 11 za pomoci

Sroubu m2x 20.

Vnéjsi ¢ast tato Cast je obalem celé hlavy stabiliza¢niho kamerového systému, ¢ast se

sklada z dvou polokouli, viz obr. 3.5.1.7.

obr. 3.5.1.7 Vykres vnéjsiho obalu (polokoule)

Tyto dv€ polokoule se staraji o ochranu vnitini elektroniky pfed nepfiznivymi
podminkami, polokoule jsou spojeny za pomoci Sroubu m5x 30 s ¢asti 3 na obr 3.5.1.1.
piidavné spojovaci Srouby jsou zapusStény v zadni Casti kopule. Na hledi této kopule je
pfidélana ¢ast, jez drzi sklo tuto ¢ast Ize vidét na obr Cislo 3.5.1.8, tato cast je vybavena
korytkem, do kterého je uloZeno tésnéni toto zarucuje maximalni té€snost i pii Spatnych

ptirodnich podminkach.

obr. 3.5.1.8 Vykres sklenéného krytu
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Dvojnozka

Tato ¢ast drzi hlavu sledovaciho kamerového systému, zarovein chrani dva motory,
které se staraji o pohyb celého sledovaciho kamerového systému. Taktéz se stara o propojeni
celé elektronické casti se zbytkem sledovaciho kamerového systému, tohoto dosahuje za
pomoci jiz zminéného slip ringu, tento slip ring byl modifikovan, tato modifikace zarucuje
tzv. ,,shielding®, pomoci tohoto vylepseni je mozno pienaset data s rychlosti az 1 gb/s, tento
slip ring je pfipevnén k obalu dvojnozky za pomoci 4 Sroubtt m5x30.

V otvoru uprostted viz obr. 3.5.2.1 je umisténo bronzové kluzné lozisko. Na druhé
stran¢, co je umistén slip ring a kluzné lozisko se nachdzi servomotor, jenz se stara o pohyb
celé hlavy.

Na obrazku ¢. 3.5.2.2, lze vidét valivé lozisko, za pomoci kterého se otaci dvojnozka a
hlava celého sledovaciho kamerového systému, pod timto loziskem je umistény druhy slip
ring, jez je uprostfed duty, tato dutost je nutna pro pfipevnéni hiidele prostfedkem, které se
prenasi sila z druhého servomotoru na stacionarni ¢ést, touto silou se otaci cely sledovaci

kamerovy systém.

obr. 3.5.2.1 Vykres dvojnozky (pohled na kluzné lozisko + slip ring)

obr. 3.5.2.2 Vykres dvojnozky (pohled na valivé lozisko)
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Stacionarni ¢ast

Tato ¢ast se stard o drzeni celého sledovaciho kamerového systému, mtize ji rozdélit
na dv¢ hlavni ¢asti, spodni ¢ast a viko.

Na obrazku 3.5.3.1 mtizeme vidét spodni Cast stacionarni ¢asti, hlavnim ucelem této
casti je udrzet dvojnozku a hlavu sledovaciho kamerového systému a zaroven zabranit
nepfiznivym vlivim vniku do elektronické Casti, tohoto ¢ast dosahuje za pomoci tésnéni.
Viko tohoto systému viz obr. 3.5.3.2 tato Cast slouzi jako hlavni propojovaci Cast mezi
objektem, na ktery je sledovaci kamerovy systém piipevnén a sledovacim kamerovym
systémem. Tato Cast je pripevnéna k spodni ¢asti za pomoci Sroubll m5*25, pro snizeni
vibraci jsou Srouby tlumeny pruzinovymi podlozkami. Toto viko obsahuje dv¢ diry, do nichz
jsou vlozeny konektory, které se staraji o komunikaci a napéjeni celého kamerového systému.

Samotné viko ma pro uchyceni matice m5.
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obr. 3.5.3.1Vykres spodni ¢asti staciondrni ¢4sti
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