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1. Anotace

Tato technické zprava se vénuje konstrukénimu feseni modelu auta a jeho sestrojeni,
popisuje feseni technickych problémi. Navrh konstrukce byl proveden v souladu
mezi hmotnosti, dostate¢nou pevnosti podvozku a udrzitelnosti vodikovych ¢lanku a
pohonné jednotky.

2. Konstrukcni FeSeni a sestrojeni auta

2.1 Podvozek

Jako podvozek jsme vybrali od firmy ULI-TECH Tento podvozek ma velice nizkou
vahu, diky pfevazné karbonové konstrukci. Zadni nahon, jsme zvolili jako
nejvyhodnéjsi kompromis, ktery bude vyhovovat jak jizdnim vlastnostem, tak spotitebé
protoze, pohon 4x4 ma lepsi jizdni vlastnosti, ale mnohem vetsi spotiebu a horsi
umisténi palivového ¢lanku. Pohon na piedni napravu ma slozité uloZzeni motoru a tim
také poruchové, navic v poloosach vznika odpor a tim se zvysuje spotieba.

2.2 Elektronika

Pro pohon modelu jsme zvolili stfidavy motor Spectrum firma 23000t/V crawler

S integrovanym regulatorem, ktery je nejlepsi volbou pro tento druh zavodu, diky své
nizké spotiebé. Jako akumulator jsme pouzili baterii typu Performa Racing Graphene
Lipo SHORTY 3600 ULCG 7.4V 120C.

2.3 Upevnéni komponenti

Koncepce modelu je zaloZena na snizeni tézisté, snadnou manipulovatelnost a rychlou
vymeéna hydrostikda.

2.4 Dalsi komponenty

Pro model jsme zvolili lexanovou karosérii Ford Focus. Volili jsme tuto karosérii

z divodu velkého prostoru pro umisténi komponent.

Tuto karosérii jsme tematicky nalakovali do barev historickych trolejbusit DPP

v dalSich ro¢nicich se ovSem planujeme vratit k nasi oblibené zluté barvé. Lak se
nandSel pomoci barev na lexan ve spreji.

Pouzity byly pneumatiky GP speed tires.
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3. Fotodokumentace

Obr. 1: ukazka kodu pro telemetrii

iit Sketch Tools Help

¢ Arduino Nano

RF24telemetrie_auto.ino

Listening();
te(&datalut,sizeof(datalut));
tListening();

is()>=(casovac + H2cycle)){
rite(ventilPin,1);
n.tH2);
ite(ventilPin,8);
Serial.printin("Flus");
casovac = millis();
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Obr.2: uchyceni ventilu

Obr.3: zadni naprava a fidici jednotka
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Obr.4: uchytny mechanismus baterie
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Obr.5: uchyceni serva a ptedni naprava
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Obrz.6: uloZeni motoru
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Obr. 7: cely podvozek
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Obr. 8: model vodikového RC auta
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4. Zavér
Zvolené konstruk¢ni feseni modelu, povazujeme za kompromis mezi dobrou odolnosti
a co nejlepsi usporou hmotnosti, pii vybéru pouzitého materialu jednotlivych
komponentl podvozku, abychom dokazali béhem zavodu co nejrychleji vymeénit
akumulatory, hydrostiky a sjednotili vSechny komponenty palivového ¢lanku. Vyuzili

jsme arduino, misto zakladni telemetrie, ktera je dodavana v sad¢ s palivovym
¢lankem (H-CELL).

Béhem celého projektu jsme vychazeli ze zkuSenosti, které jsme postupné nabyli
v minulych ro¢nicich, ale zaroven jsme po cely rok ziskavali dalsi poznatky a
informace, které jsme vyuzili pfi stavbé nového modelu.

V zavodg, ktery se konal 30. kvétna 2023 v Trojhali Karolina Ostrava, jsme se po
technickych problémech propadli aZ na kone¢né 5. misto, ale i to bereme jako velmi
dobry vysledek. Na tomto zdvod¢ jsme nasbirali mnoho zkuSenosti, které doufame, ze
se propisi do vysledku v dals$im roéniku a nas tym po delsim dob¢ opét postoupi na
svétoveé finale, které se letos bude konat v USA.

5. Podékovani

Radi bychom podékovali za cenné rady, vécné piipominky, trp€livost a ochotu naSemu
mistrovi a vedoucimu tymu panu Pavlovi Valkovi.

Majiteli firmy rc4joy Petru Prochazkovi Vedeni skole, radé rodic¢u a nadaci Orlen Unipetrol za
finan¢ni a materialni podporu v celém projektu.

Pani Michaele Frankové za administrativni pomoc po dobu celého projektu a vyfizovani vSech
formalnich zalezitosti.
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