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ESP32 mikrokontroler umoziuje fizeni servomotor a sbéru dat ze senzorl, zajiStuje
spolehlivy provoz systému a umoziiuje odesilani dat pomoci technologie IoT pro dalsi
optimalizaci fungovani ptfechodi. Na sledovani trajektorie slunce jsou pouzity Cctyti
fotorezistory, kdy ESP32 porovnava rozdily intenzity svétla mezi nimi. Na zéklad¢ odchylky je
poté solarni panel nata€en tak, aby odchylka mezi fotorezistory byla minimalni a panel byl diky
tomu nasmérovan kolmo ke slunci.

Pomoci servomotoru v podstavé pro horizontdlni otdCeni a servomotoru za panelem pro
vertikalni nataCeni se panel dokéaze naklapét za sluncem v obou osach, cozZ zajistuje maximalni
vyuziti dostupného slune¢niho zéateni. Timto zpiisobem je dosaZeno témét maximalniho vykonu
solarniho panelu, coZ umoziuje stabilni a spolehlivy provoz zatizeni po cely den.



Navrh a konstrukce modelu

Na modelu se podileli:

Ales Krmencik — design, vybér materialu a konstrukce
Filip Rulf — elektronika, mechanizace a software

Obr. 1: Prvotni nacrt modelu (pohled ze piedu)
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Obr. 2: Prvotni nacrt modelu (pohled ze

Obr. 3: Prvotni zapojeny
soucastek, test funk¢nosti
koédu provedené Filipem .

Obr. 4: Pénovy
prototyp délice svétla,
testovani materialu

Obr. 5: Testovani systému
naklonu provedené¢ Filipem




Obr. 6: Rezani podstavy modelu na CNC
laseru.
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Obr. 7: Planek z Fusionu360 rameno modelu
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Obr. 8: Kdd ovladajici méteni a nataceni
(psany v Arduino IDE) napsany Filipem
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Obr. 9: 3D model tichytek pro piipevnéni panelu
k nosné ty¢i

Obr. 10: SloZena konstrukce ramene

Obr. 11: Vytisténé uchytky pro uchyceni panelu
k nosné tyci




Schéma zapojeni

Vytvoteni blokového schématu pro tento projekt v programu Tinkercad umoznilo simulaci
zapojeni ESP32 (na obr. ¢12. je vyobrazeno jako Arduino UNO), fotorezistort, , akumulatoru
(na obr. ¢12. vyobrazen jako paralelné zapojené kondenzatory.
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Obr. 12: Blokové schéma vytvotené v programu Tinkercad
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