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Predstaveni tymu:
Jsme mala skupina spoluzaku, ktera nasla spole¢nou zalibu v krouzku na nasi $kole. Nas
projekt a tym jsme si interné pojmenovali jako Perpetum.

KONSTRUKCE

Struény celkovy popis:

VétSina nasi konstrukce je tvofena z PLA plastu, z divodu jeho nizké hmotnosti, dostupnosti
a jednoduchosti prace s nim. Diky tomu jsme byli schopni vytvofit stabilni strukturu. VSechny
¢asti jsou k sobé pfiSroubované pomoci Sroubkd z merkuru.

Na co jsme na nasi konstrukci hrdi?
Nase nejvétsi hrdost je to, Ze jedni z mala jsme méli inspiraci podle designu podle
TATRY 813.

Co nam délalo nejvétsi problémy:
Vybér spravné konstrukce motoru a rozméru.

Navrh ramu:
Nas ram se sklada z vétsi ¢asti z vytisk na 3D tiskarné, az na par komponentu.




Navrh predni napravy:
Pfedni naprava ma rozchod 180 mm a na zataceni pouzivame
ozubené kolo (Seda ¢ast), které je pfidélané na servomotoru.

Navrh zadni napravy:
Zadni naprava ma rozchod 180 mm. Sklada se ze zavitové tyCe a dvou loZisek, které jsou
umisténé na hlavni napravé pomoci matic.




Kola:
Kola udélame na 3D tiskarné o praméru 115 mm, pro lepsi trakci pouzijeme gumicky.

Popis pohonu:

Nas motor se sklada ze dvou pist(, které jsou 0 90° oto€eny a podle optickych snimacu jsou
Casovany tak aby byly dobfe synchronizovany. Funguje to na principu pfevedeni pohybu tam
a zpét na pohyb rotaéni. Poté je to pfevedené na pfevodovku, ktera je napojena na zadni
napravu.

Délka x Vyska x Sitka 655 x 260 x 230
Pramér kol 115 mm
Predpokladana cena 4 000 K¢&

Mame vyplnény nakupni seznam? ANO




PNEUMATICKA CAST

Struény celkovy popis:
Navrhli jsme vlastni motor s dvéma pneumatickymi pisty, které jsou kousek od sebe,
abychom minimalizovali velikost.

Co nam délalo nejvétsi problémy:
Pfichyceni k pfevodu.

Motor:

Motor je vyroben ze dvou pistd, podle videa.

Ventily:

Ventily jsou umistény v karosérii auta pfesnéji v kabiné.

Uchyceni lahve:
Lahev je umiSena nad pisty, abychom neméli tihu moc vepredu ale ani vzadu kvuli trakci.
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Laveh

Vzduch pujde z lahve do regulatoru (1) poté pljde pres omezova¢ a rozdéli se to
pomoci T spojky do 4 ventill (3), které se prepinaji tak aby pisty (4) a jsou nacasované
tak aby chodily tam a zpét.

ELEKTRO

Struény celkovy popis:

Nas obvod funguje na tomto principu: Arduino UNO (napajené deviti AA bateriemi=12V) si
interpretuje pokyny z radiového pfijimace, a ty pouzije na zménu doby otevieni ventilu -
pFivodu do pistd (v diagramu vyobrazené jako dva servomotory v pravém hornim rohu). Treti
servomotor zajistuje zataceni.

Ovladani predni napravy:

Pouzivame Arduino pro ovladani predni napravy
Uchyceni elektroniky:

VSechna elektronika bude umisténa v kabiné.



Rizeni elektroniky:
Pomoci Arduina ovladame predni napravu, regulaci vzduch i vzduch do pistu

Bezdratova komunikace:
Bezdratovou komunikaci jsme vyresili pomoci vzdaleného ovladani dvou servomotord. Prvni
slouzi pro zata€eni a druhé je na regulaci ventilu.
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Prilohy — dopliujici obrazky s vysvétlenim

NASE TATRA

3D modelovdni
3D tisk
CNC obrdbéni

655%X260%X230 mm

Zadni ndprava
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KOLA
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Dirky pro
optické senzory

TLAKOVA LAHEV

Drzak \ahve
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PISTY

PNEUMATIKA
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ELEKTRONIKA

Optické

senzory 1/2 = 1—
Solenocidové
Arduino o ventily 1/2
Uno \HH (vyobrazené jako
ol serva)
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Servo na
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POROVNANI

Nase Tatra

Tatra 817
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